形机器人运动性能测试与改进辅助工装
采购需求
[bookmark: _Hlk6257390]（一）采购标的需实现的功能或者目标，以及为落实政府采购政策需满足的要求：
1、采购设备名称：人形机器人运动性能测试与改进辅助工装
2、预  算 价 格：8.5万元
3、供应商有无特定资格要求：无
4、是否强制节能产品：否
5、是否安全信息产品：否
（二）采购标的需执行的国家相关标准、行业标准、地方标准或者其他标准、规范：
GB/T 44251-2024、GB/T 38124-2019 
（三）采购标的需满足的质量、安全、技术规格、物理特性等要求：
一、 核心辅助工装分类及功能
1. 行走辅助测试工装
包含压力传感器平台、高速摄像标定架、激光跟踪仪靶标安装座。
用于捕捉人形机器人行走/奔跑时的足底压力分布、关节运动轨迹、步幅/步频等参数。
2.抓取辅助测试工装
包含金属结构件、精密连接件、可调式测试台架，用于机器人本体组装、关节对齐与负载测试。
用于模拟机器人搬运、举升等负载工况，测量关节输出扭矩、动力响应速度及刚度特性。
3. 爬坡辅助测试工装
包含地面摩擦系数调节板、外部冲击加载装置。
用于验证机器人在斜坡行走、湿滑地面移动及受外力冲击时的平衡稳定性。
4. 跳跃辅助测试工装
包含可调节障碍物、精密定位靶标、重复定位精度测试工装。
用于测试人形机器人跳跃能力及稳定性、运动重复精度及视觉系统标定准确性。
 

二、 关键技术要求
 1. 精度匹配要求
工装自身几何精度需高于机器人被测参数精度1-2个等级，激光跟踪仪靶标座定位误差≤0.01mm。
工装与机器人连接部位需具备高精度定位基准，采用销孔定位或精密导轨结构，确保安装重复定位误差≤0.05mm。
2. 刚度与强度要求
负载测试需满足额定负载1.5倍的强度设计，避免变形影响测试数据；关节刚度测试工装自身刚度需≥机器人关节刚度的10倍，防止工装自身变形引入测量误差。
测试工装需具备良好的抗疲劳性能，满足≥10000次循环加载无失效。
3. 兼容性与通用性要求
 工装需适配不同型号人形机器人的尺寸参数，采用模块化设计，如夹具行程可调、靶标安装位置可灵活调整，兼容身高范围1.0-1.8m的机器人。
接口需符合工业标准，扭矩传感器转接件采用ISO标准法兰，便于与不同品牌检测设备对接。
4. 数据采集适配要求
工装需预留传感器安装接口，支持压力、扭矩、位移等多类型传感器集成，信号传输延迟≤10ms。
与机器人控制系统的数据同步精度≤1ms，确保运动参数与工装采集数据时间戳一致。
5. 安全防护要求
稳定性测试工装需配备紧急制动装置和防倾覆保护结构，工装需设置安全防护栏及声光报警装置。
（四）采购标的的数量、采购项目交付或者实施的时间和地点：
1.采购数量：行走辅助测试工装1套；抓取辅助测试工装1套；爬坡辅助测试工装1套；跳跃辅助测试工装1套。
2.质 保 期：1年
3.付款方式：合同签订生效后，货到且经甲方验收合格交付甲方使用，30个工作日内甲方结清货款。乙方应于甲方付款前，开具增值税专用发票，如因乙方开票迟延造成甲方付款迟延的，甲方付款期限相应顺延。		
[bookmark: _GoBack]4.交付使用时间：合同签订生效后30日历天内，完成供货，交付买方使用。
5.本项目实施地点：无锡市春新东路8号（无锡市检验检测认证研究院）。

（五）采购标的的其他技术、服务等要求：
无

咨询电话：0510-88222301李工

